肩关节CPM技术参数
一、适用范围
1. 肩峰成形术、囊切开术及关节松解术。 
[bookmark: OLE_LINK53][bookmark: OLE_LINK54]2. 风湿性关节炎及细菌性关节病行滑膜切除术后。
3. 急性、腐败性关节炎行关节切开、引流术后。
4. 全肩关节置换术后。
5. 外伤后关节炎引起的关节活动受限等症。
二、技术特点
[bookmark: OLE_LINK9]1. 采用回转运动方式，模拟肩关节自然运动轨迹，肩关节康复锻练效果理想。
[bookmark: OLE_LINK10]2. 通过适用调节，可实现肩关节的前屈、后伸位；外展、内收位及外旋、内旋等各种运动，能满足临床对肩关节康复的要求。
[bookmark: OLE_LINK11][bookmark: OLE_LINK46][bookmark: OLE_LINK45][bookmark: OLE_LINK39][bookmark: OLE_LINK38]3. 动力头及支架调节范围大，对不同体形的病人及左、右手均可适用。
4. 关节活动范围可根据需要来任意设定。终止和起始角度均能以1度的递增或递减或递减值进行设置，可实现活动范围精确定位。
5. 精密的机械结构，运行平稳，调节灵活。
6. 微电脑智能化控制，操作直观方便。宽视角液晶屏显示，数据直观、准确。
[bookmark: OLE_LINK12][bookmark: OLE_LINK24]◆7. 设有超负荷自动反转的安全动能（力矩控制），机器运行时遇到异常阻力能自动反转，动作时力矩大小可任意设定，确保病人使用安全。
[bookmark: OLE_LINK13]8. 设有定时关机功能，机器工作到了设定时间，可以自功关机。
[bookmark: OLE_LINK14][bookmark: OLE_LINK40][bookmark: OLE_LINK41]*9. 有三种工作模式可供选择（常规每5分种增加2度每15分种增加2度），活动角度可根据临床需要自动增加。
10. 机器运行速度可连续平稳地调节，以适应不同阶段康复锻炼要求。
三、技术参数
[bookmark: OLE_LINK32][bookmark: OLE_LINK58][bookmark: OLE_LINK59][bookmark: OLE_LINK34][bookmark: OLE_LINK31][bookmark: OLE_LINK56][bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK65][bookmark: OLE_LINK47][bookmark: OLE_LINK44][bookmark: OLE_LINK26][bookmark: OLE_LINK35][bookmark: OLE_LINK15][bookmark: OLE_LINK62][bookmark: OLE_LINK63][bookmark: OLE_LINK16][bookmark: OLE_LINK42][bookmark: OLE_LINK22][bookmark: OLE_LINK57][bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK49][bookmark: OLE_LINK18]*1. 上肢关节活动范围：前屈、后伸位：0度～270度；外展、内收位：0度～270度； 内旋、外旋位：0度～180度
[bookmark: OLE_LINK30][bookmark: OLE_LINK67][bookmark: OLE_LINK50][bookmark: OLE_LINK79][bookmark: OLE_LINK19]◆2. 支架范围：250mm～350mm（±20mm)
[bookmark: OLE_LINK52][bookmark: OLE_LINK3][bookmark: OLE_LINK20][bookmark: OLE_LINK33][bookmark: OLE_LINK37][bookmark: OLE_LINK60][bookmark: OLE_LINK61]  ◆3. 运行角速度范围：0度～6度/秒(无级调速) 
  4. 电源：AC220V，50Hz
  5. 功耗：≤50VA ±10VA
[bookmark: OLE_LINK29][bookmark: OLE_LINK4]  6. 重量：30Kg±5Kg
四、质保
[bookmark: _GoBack]1.整机质保≥5年

